Inserte el nombre de su compafia aqui

Direccion
CP y ciudad
Teléfono
Fabricante: Modelo:
NUumero de chasis: Kilometraje:

N° matricula:

Pres. neum.: (psi) izquierda:

Propietario:

derecha:

Informe de medicidn para alineacion de ruedas

Angulo de caida, &ngulo de avance, SAI/KPI, divergencia al girar, cuadratura datos medidos en grados [°]
Convergencia individual, convergencia total, offset datos medidos en milimetros [mm)]
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Notas para el vehiculo:
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